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ОПАСНОСТЬ! 

Невыполнение требований Руководства может привести к серьезным трав-

мам, значительному материальному ущербу или стать причиной гибели лю-

дей. 

!
 

ВНИМАНИЕ! 

Невыполнение требований Руководства может привести к повреждению пре-

образователя частоты, сопряженного оборудования или к незначительным 

травмам. 

 

ТРЕБОВАНИЯ ТЕХНИКИ БЕЗОПАСНОСТИ 

 

Перед снятием крышки преобразователя частоты следует отключить 

питание и подождать не менее 10 минут для полного разряда конденса-

торов цепи постоянного тока. 

• Установка должна выполняться в соответствии с требованиями Правил 

устройства электроустановок или действующего Технического регла-

мента. 

• Используйте изолированные индикаторы для проверки отсутствия опас-

ных напряжений. 

• Не прикасайтесь руками к силовым клеммам и клеммам управления. Ис-

пользуйте изолированный инструмент. 

• Заземлите ПЧ согласно требованиям настоящего Руководства, чтобы 

уменьшить риск поражения электрическим током. 

• Не включайте ПЧ со снятой крышкой. 
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1 ВВЕДЕНИЕ 

Последовательный порт RS-485 используется для сопряжения преобразовате-

лей частоты ERMAN серии ER-G (далее ПЧ) с оборудованием промышленной авто-

матизации и диспетчеризации по интерфейсу RS-485 с протоколом MODBUS RTU. 

ПЧ является ведомым устройством MODBUS («slave») и должен управляться веду-

щим устройством («master»), в качестве которого может использоваться ПЛК, пер-

сональный компьютер или иное оборудование с соответствующим программным 

обеспечением и аппаратным портом RS-485. На шине MODBUS должно быть не бо-

лее 31 ведомого устройства, включая ПЧ. 

Интерфейс RS-485 гальванически изолирован от силовых цепей ПЧ. 
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2  ПОДКЛЮЧЕНИЕ 

Открутите винты и снимите лицевую крышку ПЧ. Подключите интерфейсный 

кабель RS-485 к клеммам 485А и 485В платы управления ПЧ, соблюдая маркировку 

цепей. Установите лицевую крышку ПЧ на место. 

3 ПАРАМЕТРЫ ПОРТА 

В таблице 1 приведены параметры последовательного порта установленные в 

ПЧ. 

Таблица 1 – Параметры последовательного порта 

Параметр Значение Параметр меню 

Адрес устройства 1 P122 

Скорость передачи данных, кбит/с 9600 (2) P123 

Количество стоп-бит 1 – 

 

Примечания: 

− Параметры должны настраиваться в режиме остановки ПЧ. Изменения всту-

пают в силу после повторной подачи сетевого электропитания ПЧ. 

− ПЧ не контролирует четность принимаемых данных и не формирует бит чет-

ности в передаваемых сообщениях. 

Если после настройки параметров не удается установить связь с ПЧ, возможно, 

перепутаны провода A и B шины RS-485. Поменяйте их местами. 
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4 РЕЖИМЫ УПРАВЛЕНИЯ 

Для того, чтобы запускать, останавливать и изменять частоту ПЧ с помощью ко-

манд по последовательному порту настройте параметры P117 и P100. 

 

P117 Способ запуска 0 – 2 

0: Панель управления 

1: Дискретные входы 

2: RS-485 

 

P100  Способ задания частоты 0 – 5 

0: режим регулирования давления.  

1: режим ручного задания частоты. 

2: режим задания частоты по RS-485 (адрес 0x0002, функции 0x03 и 0x06). 
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5 КОМАНДЫ MODBUS 

ПЧ серии ER-G используют протокол, соответствующий MODBUS Application 

Protocol V1.1. ПЧ использует стандартные команды MODBUS 0x01 Read Coils, 0x03 

Read Holding Registers, 0x04 Read Input Registers для чтения параметров и регистров 

состояния ПЧ, 0x05 Write Single Coil, 0x06 Write Single Register, 0x0F Write Multiple 

Coils, 0x10 Write Multiple Registers для записи параметров и подачи команд управле-

ния и 0x08 Diagnostics для определения состояния шины MODBUS. 

Команды MODBUS, используемые ПЧ: 

Команда MODBUS Назначение 

0x01 Чтение однобитовых команд управления 

0х03 Чтение параметров управления (read/write) 

0x04 Чтение параметров состояния (read-only) 

0x05 Запись одной команды управления 

0x06 Запись одного параметра управления 

0x0F Одновременная запись нескольких команд управления 

0х10 Одновременная запись нескольких параметров управления 

Если команда завершилась с ошибкой, ПЧ возвращает код и причину ошибки. 

Код ошибки является суммой кода команды MODBUS и числа 0х80. Причины 

ошибки могут быть следующими: 

Код причины ошибки Причина 

0х01 Неверная команда MODBUS 

0х02 Неверный адрес регистра 

0х03 Неверные адреса при чтении 

0х04 Неверные адреса при записи 

ПЧ не отвечает на команды в следующих случаях: 

− отказ канала связи (ошибка четности или превышение времени ожидания); 

− команда адресована другому устройству; 

− команда имеет неверную длину данных. 
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6 ЧТЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ 

Функция 0x01 Read Coils 

Формат команды чтения однобитовых команд управления: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x01 

Начальный адрес 2 0x0000~0x000C 

Количество команд 2 0x0001~0x000C 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x01 

Длина чтения, байт 1 Количество запрошенных команд/8 

Считанное значение Количество бит/8 0~1 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x81 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Чтение состояния всех команд управления устройства с адресом 0x01: 

Адрес Функция Адрес регистра Кол-во команд CRC 

0x01 0x01 0x00 0x00 0x00 0x0С 0x3C 0x0F 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Длина ответа, байт Состояние команд управления CRC 

0x01 0x01 0x02 0x00 0x01 0x78 0x3C 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x81 0x03 0x00 0x51 
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Функция 0x03 Read Holding Registers 

Формат команды чтения параметров управления: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x03 

Начальный адрес 2 0x0000~0x1043 

Количество регистров 2 0x0001~0x0058 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x03 

Длина чтения, байт 1 Количество регистров х2 

Считанное значение Количество регистров х2 Значение регистров 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x83 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Чтение регистров управления 0x0001~0x0004 устройства с адресом 0x01: 

Адрес Функция Адрес регистра Кол-во регистров CRC 

0x01 0x03 0x00 0x01 0x00 0x04 0x15 0xC9 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Длина ответа, байт 
Содержимое регистра по адресу 

CRC 
0x0001 0x0002 0x0003 0x0004 

0x01 0x03 0x08 0x0100 0x01F4 0x01F4 0x0032 0x25 0xC4 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 
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Функция 0x04 Read Input Registers 

Формат команды чтения параметров состояния: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x04 

Начальный адрес 2 0x0000~0x1300 

Количество регистров 2 0x0001~0x0011 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x04 

Длина чтения, байт 1 Количество регистров х2 

Считанное значение Количество регистров х2 Значение регистров 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x84 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Чтение регистров состояния 0x0001~0x0005 устройства с адресом 0x01: 

Адрес Функция Адрес регистра Кол-во регистров CRC 

0x01 0x04 0x00 0x01 0x00 0x05 0x15 0xC9 

Ответ ПЧ: 

Адрес 
Функция 

Длина ответа, 

байт 

Содержимое регистра по адресу 
CRC 

 0x0001 0x0002 0x0003 0x0004 0x0005 

0x01 0x04 0x10 0x01F4 0x0000 0x00D6 0x0000 0x0232 0x0A 0x03 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x84 0x03 0x03 0x01 
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7 ЗАПИСЬ ПАРАМЕТРОВ 

Функция 0x05 Write Single Coil 

Формат команды записи однобитовых команд управления: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x05 

Адрес записи 2 0x0000~0x000C 

Значение 2 0x0000 (выкл) или 0xFF00 (вкл) 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x05 

Адрес записи 2 0x0000~0x000C 

Значение 2 0x0000 (выкл) или 0xFF00 (вкл) 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x85 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Запись команды управления «ПУСК»: 

Адрес Функция Адрес команды Значение CRC 

0x01 0x05 0x00 0x00 0xFF 0x00 0x8C 0x3A 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Адрес команды Состояние выхода CRC 

0x01 0x05 0x00 0x00 0xFF 0x00 0x8C 0x3A 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x85 0x03 0x02 0x91 
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Функция 0x06 Write Single Register 

Формат команды чтения параметров состояния: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x06 

Адрес записи 2 0x0000~0x1043 

Значение 2 0x0000~0xFFFF 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x06 

Адрес записи 2 0x0000~0x1043 

Значение 2 0x0000~0xFFFF 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x86 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Запись частоты 28,5 Гц (0x011D) в устройство с адресом 0x01: 

Адрес Функция Адрес регистра Значение CRC 

0x01 0x06 0x00 0x01 0x01 0x1D 0x19 0x93 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Адрес регистра Значение CRC 

0x01 0x06 0x00 0x01 0x01 0x1D 0x19 0x93 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x86 0x03 0x02 0x61 
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Функция 0x0F Write Multiple Coils 

Формат команды записи однобитовых команд управления: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x0F 

Адрес записи 2 0x0000~0x000C 

Количество команд 2 0x0001~0x000C 

Длина записи, байт 1 Количество команд/8 

Значение Количество команд/8 0x00~0x0FFF 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x0F 

Адрес записи 2 0x0000~0x000C 

Количество команд 2 0x0001~0x000C 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x8F 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Запись команд «СБРОС АВАРИИ» и «ПУСК»: 

Ад-

рес 

Функ-

ция 

Адрес ко-

манды 

Количество ко-

манд 

Длина за-

писи 

Значе-

ние 
CRC 

0x01 0x0F 0x00 0х00 0х00 0x09 0x02 0x0101 0x25 0x2C 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Адрес команды Количество команд CRC 

0x01 0x0F 0x00 0x00 0x00 0x09 0x95 0xCD 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x8F 0x03 0x04 0x31 
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Функция 0x10 Write Multiple Registers 

Формат команды записи параметра: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным 

Код функции 1 0x10 

Начальный адрес 2 0x0000~0x1043 

Количество регистров 2 0x0001~0x0058 

Длина записи, байт 1 Количество регистров х2 

Значение параметра Количество регистров х2 0x0000~0xFFFF 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x10 

Начальный адрес 2 0x0000~0x1043 

Количество регистров 2 0x0001~0x0058 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

Формат ответа при ошибке: 

Поле протокола Длина поля, байт Диапазон значений 

Адрес устройства 1 0~31, 0 является широковещательным  

Код функции 1 0x90 

Код ошибки 1 0x01, 0x02, 0x03, 0x04 

Контрольная сумма 2 CRC-16 

 

Пример. 

Запись времени разгона 20,0 с и торможения 40,0 с в устройство с адресом 0x01: 

Адрес Функция 
Адрес 

регистра 

Кол-во 

регистров 

Кол-во 

байт 

Данные регистра 
CRC 

0x000C 0x000D 

0x01 0x10 0x00 0x0C 0x00 0x02 0x04 0x00 0xС8 0x01 0x90 0x73 0xF8 

Ответ ПЧ: 

Адрес Функция Адрес регистра Кол-во регистров CRC 

0x01 0x10 0x00 0x0С 0x00 0x02 0x81 0xCB 

Ответ ПЧ при ошибке (запрос по неверному адресу): 

Адрес Функция Код ошибки CRC 

0x01 0x90 0x03 0x0C 0x01 
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8 КОНТРОЛЬНАЯ СУММА CRC-16 

ПЧ серии ER-G-220 используют для проверки целостности данных контрольную 

сумму CRC-16, определенную спецификацией MODBUS. Полином для расчета CRC 

равен 0хА001. Несовпадение контрольной суммы считается отказом канала связи. 

 

9 АДРЕСА РЕГИСТРОВ MODBUS 

Команды управления (чтение 0x01/запись 0x05) 

Адрес ‘10 Адрес ‘16 Описание 

0 0x0000 Команда – Пуск 

1 0x0001 Команда – Стоп 

2 0x0002 Команда – Аварийная остановка 

3 0x0003 Зарезервирован 

4 0x0004 Зарезервирован 

5 0x0005 Команда – Сохранение параметров в ПЗУ 

6 0x0006 Зарезервирован 

7 0x0007 Команда – Загрузка параметров из ПЗУ 

8 0x0008 Зарезервирован 

9 0x0009 Команда – Сброс аварии 

10 0x000A Зарезервирован 

11 0x000B Зарезервирован 

12 0x000C Зарезервирован 

13 0x000D Состояние/Команда – Y1 (P118 – 4) 

14 0x000E Состояние/Команда – Y2 (P120 – 4) 

15 0x000F Зарезервирован 

Зарезервированные команды следует устанавливать равными «0». 

Запись ненулевых значений по зарезервированным адресам может привести к непра-

вильной работе ПЧ. 
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Регистры состояния (только чтение 0x04) 

Ад-

рес 

‘10 

Адрес 

‘16 Описание 
Цена 

разряда 

2000 0x07D0 Частота на выходе ПЧ 0,1 Гц 

2001 0x07D1 Ток двигателя 0,1 А 

2002 0x07D2 Входное напряжение 1 В 

2003 0x07D3 Температура ПЧ 1 оС 

2004 0x07D4 

Состояние ПЧ 

- 

0 Инициализация ПЧ 6 Сон 

1 Выключен 7 Остановка 

2 Запуск двигателя 8 Работа на заданной частоте 

3 Движение к уставке  9 Авария 

4 Поддержание уставки 10 Задержка перед пуском 

5 Определение расхода 11 Тест реле перед пуском 

2005 0x07D5 

Код ошибки 

- 

0 Нет ошибки 15 E U5 

1-3 Зарезервировано 16 E U6 

4 Err1 17 E U7 

5 E P1 18 E U8 

6 E FA 19 E U9 

7 E tH 20 E S1 

8 E C1 21 E SH 

9 E C2 24 E S2 

10 E UL 25 E rF 

11 E Er 26 E C3 

12 E UH 27 E AF 

13 E U3 28 E CF 

14 E U4   

2006 0x07D6 Текущие давление 
0,01 

Атм. 

2007 0x07D7  Версия ПО (ММ:ГГ) - 

2008 0x07D8 Значения токового входа А1 1 % 

2009 0x07D9 Значения токового входа А2 1 % 

2010-

2999 

0x07DA-

0x0BB7 
Зарезервировано - 
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История ошибок (только чтение 0x04) 

 

 В ER-G-220-02 и ER-G-220-05 имеется история аварий, хранящая в себе дан-

ных до 50 аварийных случаев. Для считывания истории аварий используется адреса 

регистров состояния (Input Registers, функция 0x04) с адреса 3000-3499 в десятичной 

системе или 0x0BB8-0x0DAB в шестнадцатеричной системе.  

 Расчёт адреса ошибки происходит следующим образом: Адрес = (Базовый_ад-

рес + 10 * N), где N - номер ошибки с конца (0 – самая последняя ошибка, 49 – самая 

старая ошибка), Базовый_адрес – адрес начала отчета и равняется 3000.  

Например необходимо считать 3 последние ошибки, тогда это будут адреса: 

3000 + 10*0, 3000 + 10*1, 3000 + 10*2 или 3000, 3010 и 3020 соответственно.  

Используя адрес ошибки и адрес смещения, находящийся в таблицу смеще-

ния, считываем состояние ПЧ в момент ошибки. К примеру у последних трех оши-

бок необходимо прочитать выходной ток, тогда рассчитаем адреса 3000+2, 3010+2 и 

3020+2 или 3002, 3012 и 3022 соответственно. 

 Таблица регистров смещения 
Ад-

рес 

‘10 

Адрес 

‘16 Описание 
Цена 

разряда 

0 0x00 Код ошибки  - 

1 0x01 Мгновенное значение тока двигателя 0,1 А 

2 0x02 Ток двигателя 0,1 А 

3 0x03 Входное напряжение 1 В 

4 0x04 Температура 1 оС 

5 0x05 Выходная частота 0,1 Гц 

6 0x06 Текущие давление 0,01 Атм 

7 0x07 Время ошибки ЧЧ:ММ (только для ER-G-220-05) - 

8 0x08 Дата ошибки: ДД:ММ (только для ER-G-220-05) - 

9 0x09 Год ошибки (только для ER-G-220-05) - 
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Регистры управления (чтение 0x03/запись 0x06) 

Адрес 

‘10 

Адрес 

‘16 
Описание 

Цена 

разряда 

Соотв. 

пара-

метр 

0..1000 
0x0000.. 

0x03E8 
Зарезервировано   

Общие настройки Р0 

1001 0x03E9 Уставка давления, кгс/см2 
0,01 

Атм. 
Р001 

1002 0x03EA Коэффициент пропорциональности 0,01 Р002 

1003 0x03EB Время интегрирования, с 0,01 Р003 

1004 0x03EC Длительность пуска, с 1 сек Р004 

1005 0x03ED Аварийный порог давления, кгс/см2 
0,01 

Атм. 
Р005 

1006 0x03EE Предел датчика давления, кгс/см2 
0,01 

Атм. 
Р006 

1007 0x03EF Зарезервировано - - 

1008 0x03F0 Режим главного меню 0-1 Р008 

1009..1099 
0x03F1.. 

0x044B 
Зарезервировано - - 

Расширенные настройки Р1 

1100 0x044C Режим работы          0-2 Р100 

1101 0x044D Частота в режиме ручного задания частоты, Гц 0,1 Гц Р101 

1102 0x044E Верхний предел частоты, Гц 0,1 Гц Р102 

1103 0x044F Нижний предел частоты, Гц 0,1 Гц Р103 

1104 0x0450 Пусковая частота, Гц 0,1 Гц Р104 

1105 0x0451 Начальное напряжение пусковой частоты, % 1 % Р105 

1106 0x0452 Частота проверки пуска двигателя, Гц 0,1 Гц Р106 

1107 0x0453 Время ожидания пуска двигателя, с 1 сек Р107 

1108 0x0454 Период тестирования на протечку, с 1 сек Р108 

1109 0x0455 
Разность давлений определения протечки, 

кгс/см2 

0,01 

Атм. 
Р109 

1110 0x0456 Период тестирования расхода, с 1 сек Р110 

1111 0x0457 
Разность давлений определения расхода,  

кгс/см2 

0,01 

Атм. 
Р111 

1112 0x0458 Длительность тестирования, с 1 сек Р112 

1113 0x0459 
Порог срабатывания датчика сухого хода,  

кгс/см2 

0,01 

Атм. 
Р113 

1114 0x045A Время срабатывания датчика сухого хода, с 1 сек Р114 

1115 0x045B Разница давления для запуска, кгс/см2 
0,01 

Атм. 
Р115 

1116 0x045C 
Разница давления для определения пуска  

двигателя, кгс/см2 

0,01 

Атм. 
Р116 

1117 0x045D 
Способ запуска: панель управления,  

дискретный вход, RS-485 
0-2 Р117 
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Адрес 

‘10 

Адрес 

‘16 
Описание 

Цена 

разряда 

Соотв. 

пара-

метр 

1118 0x045E Функция дискретного выхода Y1 0-4 Р118 

1119 0x045F Состояние дискретного выхода Y1 0-1 Р119 

1120 0x0460 Функция дискретного выхода Y2 0-4 Р120 

1121 0x0461 Состояние дискретного выхода Y2 0-1 Р121 

1122 0x0462 Адрес устройства MODBUS 1-31 Р122 

1123 0x0463 Скорость RS485 0-6 Р123 

1124 0x0464 Токовый вход 1-2 Р124 

1125 0x0465 Состояние на момент включения 0-2 Р125 

1126 0x0466 Заперт сна 0-1 Р126 

1127 0x0467 Текущее время часов в формате ЧЧ.ММ - Р127* 

1128 0x0468 Текущий день и месяц в формате ДД.ММ - Р128* 

1129 0x0469 Текущий год  - Р129* 

1130 0x046A Состояние реле времени: 0 - откл., 1 - вкл. 0-1 Р130* 

1131 0x046B Отключение релейных выходов при аварии 0-1 Р131* 

1132 0x046C Время включение канала 1 (реле K1), ЧЧ.ММ  Р132* 

1133 0x046D Длительность работы канала 1 1 мин. Р133* 

1134 0x046E 
Дни включение канала 1 (1бит – ПН…бит7-

ВС)  
 Р134* 

1135 0x046F Время включение канала 2 (реле K2), ЧЧ.ММ  Р135* 

1136 0x0470 Длительность работы канала 2 1 мин. Р136* 

1137 0x0471 
Дни включение канала 2 (1бит – ПН…бит7-

ВС)  
- Р137* 

1138..1199 
0x0472.. 

0x04AF 
Зарезервировано - - 

Заводские настройки Р2 

1200 0x04B0 Верхняя калибровка датчика давления A1 1 Р200 

1201 0x04B1 Нижняя калибровка датчика давления A1 1 Р201 

1202 0x04B2 Текущий сигнал с датчика давления A1 1 Р202 

1203 0x04B3 Режим обработки ошибок 0-2 Р203 

1204 0x04B4 Нижний аварийный порог напряжения, В 1 В. Р204 

1205 0x04B5 Частота модуляции, 100×Гц 100 Гц Р205 

1206 0x04B6 Температура ограничения частоты, С 1 оС Р206 

1207 0x04B7 Время разгона, сек 1 сек Р207 

1208 0x04B8 Время торможения, сек 1 сек Р208 

1209 0x04B9 Номинальный ток двигателя, А 0-20 Р209 

1210 0x04BA Номинальное напряжение двигателя, В 1 В. Р210 

1211 0x04BB Зарезервировано - Р211 

1212 0x04BC Вольт-добавка при пуске VB, % 0,1% Р212 

1213 0x04BD Частота среза вольт-добавки FB, Гц 0,1 Гц Р213 
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Адрес 

‘10 

Адрес 

‘16 
Описание 

Цена 

разряда 

Соотв. 

пара-

метр 

1214..1215 
0x04BE.. 

0x04BF 
Зарезервировано - - 

1216 0x04C0 Ограничение тока при разгоне, % 0,1% Р216 

1217 
0x04C1 

Уровень защиты по току при  

разгоне/торможении, % 
0,1% Р217 

1218 
0x04C2 

Уровень защиты по току при постоянной  

скорости, % 
0,1% Р218 

1219 0x04C3 Тип силового модуля 0-4 Р219 

1220 0x04C4 Зарезервировано - Р220 

1221 0x04C5 Проверка работы дискретного входа X1 0-1 Р221 

1222 0x04C6 Проверка работы дискретного входа X2 0-1 Р222 

1223 0x04C7 Проверка работы дискретного входа X3 0-1 Р223 

1224 0x04C8 Проверка работы дискретного выхода Y1 0-1 Р224 

1225 0x04C9 Проверка работы дискретного выхода Y2 0-1 Р225 

1226 0x04CA Зарезервировано - Р226 

1227 0x04CB Режим работы зарядного реле 0-1 Р227 

1228 0x04CC Порог включения вентилятора охлаждения, С 1 оС Р228 

1229 0x04CD Порог отключения вентилятора охлаждения, С 1 оС Р229 

1230 0x04CE Функция дискретного входа X1 0-6 Р230 

1231 0x04CF Функция дискретного входа X2 0-6 Р231 

1232 0x04D0 Функция дискретного входа X3 0-6 Р232 

1233 0x04D1 Верхняя калибровка датчика давления A2 1 Р233 

1234 0x04D2 Нижняя калибровка датчика давления A2 1 Р234 

1235 0x04D3 Текущий сигнал с датчика давления A2 1 Р235 

1236 0x04D4 Период ШИМ вентилятора 0-100 Р236 

1237 0x04D6 Зарезервировано - P237 

1238 0x04D7 Яркость экрана 2-9 Р238 

1239-1300 
0x04D8.. 

0x0514 
Зарезервировано   

Заводские настройки Р3 

1301 0x0515 
Постоянная времени фильтра аналоговых  

входов 
0.01 Р301 

1302 0x0516 Верхний аварийный порог напряжения, В 1 В. Р302 

1303 0x0517 Текущее напряжение шины пост. тока 1 В. Р303 

1304 0x0518 
Тип модуляции после выполнения процедуры  

запуска 
0-2 Р304 

1035 0x0519 Тип модуляции в момент пуска 0-2  

1306..1310 
0x051A.. 

0x051E 
Зарезервировано - - 

1311 0x051F Номинальная частота ПЧ 0,1 Гц Р311 

1312..1313 0x0520.. Зарезервировано - - 
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Адрес 

‘10 

Адрес 

‘16 
Описание 

Цена 

разряда 

Соотв. 

пара-

метр 

0x0521 

1314 0x0522 Максимальная частота ПЧ 0,1 Гц Р314 

1315 0x0523 Минимальная частота ПЧ 0,1 Гц Р315 

1316 0x0524 Режим работы зарядного реле 0-1 Р316 

1317 0x0525 Максимально измеряемый ток ПЧ, А 0,1 А Р317 

1318 0x0526 
Ток срабатывания EC3 (импульсная перегрузка  

по току), А 
0,1 А Р318 

1319.. 

65535 

0x0527.. 

0xFFFF 
Зарезервировано - - 

Не следует производить запись в регистры управления по зарезервированным 

адресам, т.к. это может привести к неправильной работе ПЧ. 

*Параметры доступные только в ER-G-220-05 

 


